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Abstract of DE3835052 

The invention relates to a friction gearing in which the torque is transmitted via an interconnected 
friction ring. The particular feature of the gearing is that the speed ratio is adjusted by guiding the ring 
Into another position. The ease with which the ring can be manoeuvred makes the gearing particularly 
suitable for driving a bobbin spindle. 
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Relbkdrpergetriebe 

Die Erflndung betrifft ein Reibgetriebe, bei welchem das 
Drehmoment uber einen zwischengeschalteten Reibring 
ubertragen wird. Das Besondere an dem Getriebe ist. dafi 
das Drehzahlverhaltnis durch Lenken des Rings in eine ande- 
re Position eingestellt wird. Die feichte Lenkbarkeit la&t das 
Getriebe besonders geelgnet zum Antrieb einer Spulspindel 
erscheinen. 
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1 2 

Beschreibune sie den Ring auf den zweiten Reibk5rper drucken. Die 

DescnreiDung Lenkachse kann an der Halterung befestigt sein. DafQr 

Die Erfindune betrifft ein stufenlos verstellbares weist der an der Halterimg an^eifoide SteUhebel eine 

RSaSeS^Sf be 5Sn Oberbegriff des An- entsprechendeBohrungfQrd.eUnkachseaufoderum- 

•mniohei 5 gekehrt ... 

^Sr^i" rt?m.c R,.n,lrfirneraetriehe ist dlBemdn be- Aus den Kennzeichen des Anspruchs 3 ergibt sich ei- 

Ein derar&ges RfiibkSrpergetriebe ist augemein ^^rteilhafte AusfQhrungsfonn der Erfindung. bei der 

^i den bekannfen ReiBKorpergetrieben erfolgt die sich die jeweiis am Ring angreife^^^^^^^ 

VerrteUme des ObersetzunKverhSltnisses dadurch. Wirkung gegenseidg rufea Die Sjch endang den ge- 
SSz44lrEdSi?2vrischendenbeid^ .0 meinsamenBerQhrlinienzwischendenReibk5rpemu^^^^ 

ReJbkBrD^ uirter ^^^^^ der Klenuntaafte dem Ring Sndemden Geschwindigkeiten der Reibkor- 

vSbeT^ oSSliebUche Reibkrafte per (TeUer. Kegel) fOhren zu emem Drehmomment um 

S?leS2n Ser tSitt l^ierbei erheblicher Ver- die Normaikrafdime. ''Z^^IStl^nit 

schleiB auf. Ene EinsteUung des Getriebes im Sfdlstand rung entgegenwirk^ T? In^r aIKJ DreSeS 

£SSSSrf^%SSte»in»».6.Z»r b». D» hriOt dD der Rmg d^n seto. P<»..™. 

^ dT sp*p»dc di. Fad»z«CT».- i?^s^ssr„ss^.:b'S^iS,Ss 

T«S^dS^ii**.erglbt»d.a«d«nKenozel. » l»,„dBDr«te.U.erhamisbe»ndersfelrfohBed»rfi 

Je Sativbewegung und damit der VerschleiB bleibende Zugspannung bemi Aufwickein des Fadens 
SAuch.undi^besondereimStiIlstand.laBtsichder 40 B«'5P'!«^«'^« '^.fl^^L J^^^ 

dies laufenden Fadens. weU durch die Schwenkbarkeit genemander S^^-^tete Kegel ube^^^^^^ 

dea Das Umkippen des Rings muB also nicht durch eo «t aucA eme AusfOlmmgrfo^^^^ 

besonders breite AufstandsflSchen verhindert werden. der ReibteUer nnt ^'"^"r^^^.f 

sondem wird durch die erfindungsgemaBe Halterung den Zwtschennng ^f^""«°^:'f^ ^^^^ 

vermiedea Die Ringlagerung kann dabei auf verschie- seitenkraftfreie. '''^'^'I^Lauflage des ^^^^^^ 

rfpne Arten erfoleea ZweckmaBiEerweise ist er an se - muB der Ring gegen die Zyhnderactee geneigt sem. 

SllSuS^S^nSitrrSni AuBenumfang 65 Dies wird durch Verwendung eines ^n^ kom- 

SShStutzroUenfreidrehbarabgestQtztBeieinerArt schem Que«chn.tt erre.ch^ ^^A^i Sm 

derLagerungubertragendieStfltzroUenaudieinenTea Offnung m Richtung Jellerachse 

der AiSirucIdcrafte airf den zweiten ReibkSrper. indem bestunmten Neigungswmkel bleibt jedes Drehzahlver 
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haitnis ohne zusatzliche Haltekrafte eingestellt. 

Die praktisch kraftfreie Verstellbarkeit wird zus^tz- 
lich noch verbessert, wenn die mit den Reibkdrpern 
zusammenwirkenden Laufflflchen des Rings mdglichst 
kurze Beruhrlinien besitzen. Dies kann z. B. durch einen 
ballig gewolbten Ringquerschnitt erreicht werden. bei 
dem die Laufflachen in Form eines Ringwulstes innen 
und/oder auBen an dem Ring angebracht sind, 

Aus dem Kennzeichen des AnspruchsS ergibt sich 



geeignete Fadenzugkraft und/oder Verstellzeit ange- 
paBt werden. 

Aus dem Kennzeichen des Anspruchs 12 ergibt sich 
eine Anwendung. Hierbei wird das Drehzahlverhaltnis 
durch die Zugkraftanderung des Fadens eingestellt 
Demzufolge ergibt sich, daB bei einem Ansteigen der 
Zugkraft die Drehzahl der Spule so schneli abnehmen 
muB, daB das ReiBen des Fadens vermieden wird. Eben- 
so muB bei einer Abnahme der Fadenspannung, d. h. bei 



eine Ausfuhrungsform mit dem Vorteil, daB die Reibfla- lo Fadenerschlaffung, die Drehzahl schneli gesteigert wer- 



chen, die naturgemaB einem VerschleiB unterliegen, 
leicht auswechselbar sind AIs Reibbelag eignet sich ein 
0-Ring aus geeignetem Material, weil er durch geringe 
Breite eine kurze Bertihrlinie bildet. 

Aus den Kennzeichen des Anspruchs 9 ergibt sich ei- 
ne weiterfiihrende Ausfuhrungsform mit dem Vorteil, 
daB durch die seitliche Abstiitzung des ringformigen 
Reibbelags auch ein hohes Drehmoment zwischen den 
Reibkdrpern Qbertragen werden kann, da sich der ela- 
stische Reibbelag bei der Zusammendrlickung durch 
den Reibkorper in der Nut selbst einklemmt. Hierdurch 
wird auch das ubertragbare Dremoment vergrdBert 
Die wulstartig erhabene Flache des Reibbelags sorgt 
dabei fur leichtg^ngige und praktisch kraftfreie Verstel- 
lung des Obersetzungsverh^ltnisses des Reibkdrperge- 
triebes. 

Aus den Kennzeichen des Anspruchs 10 ergibt sich 
eine bevorzugte Ausfuhrungsform, die sich insbesonde- 
re zur Anwendung in einer Aufspulmaschine eignet 
Dies liegt daran, daB durch den Reibbelag auf dem Reib- 
teiler ebenfalls eine gute Lenkbarkeit erreicht werden 
kann. Um das geforderte Drehmoment zu iibertragen, 
kann ein geeigneter Reibbelag, z. B. aus KunstsLoff mit 
zahen, weichen Eigenschaften, aufgebracht, z, B. ge- 
klebt werden. Bei einer Reibpaarung mit hohem Reib- 
koeffizienten ist nur eine geringe Pressung zwischen 
dem Ring und dem Reibteller erforderlich, wodurch die 
leichte Verstellbarkeit sichergestellt ist und trotzdem 
das geforderte Antriebsmoment Qbertragen werden 
kann. 

Aus den Kennzeichen des Anspruchs 1 1 ergibt sich 
eine Ausfuhrungsform, bei der vorteilhaft die sehr ge- 
ringen Verstellkrafte bzw. die Verstellzeit leicht an den 
jeweiligen Anwendungsfall, z. B. an die ReiBfestigkeit 
eines Fadens und/oder an die Regelzeit eines Regelge- 
triebes, angepaBt werden kann. Es ist mit der Deichsel- 
verlangerung auch moglich, die Verstellkraft und die 
Verstellzeit gleichzeitig zu optimieren. Die Verande- 
rung der DeichsellSnge kann sowohl wahrend des Be- 
triebes als auch vor Inbetriebnahme z. B. der Aufspul- 
einrichtung erfolgen. Es wurde herausgefunden, daB bei 
einer Veranderung der Antriebsgeschwindigkeit durch 
entsprechende gleichsinnige Veranderung der Deichsel- 
lange dasselbe Zeitverhalten des Reibgetriebes beini 
Einsatz als Fadenzugregelgetriebe eingestellt werden 
kann. Eine Veranderung der Antriebsdrehzahl ent- 
spricht hierbei einer gleichsinnigen Veranderung der 
Spuikopfgeschwindigkeit Will man moglichst geringe 
Verstellkrafte erzielen, z. B. durch geringe ReiBfestig 
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den, um den Faden wieder zu straff en. Die Abtriebs- 
drehzahl regeU auf diese Weise eine gleichbleibende 
Fadenspannung wahrend der gesamten Spulreise. Des- 
halb ist dieses Getriebe besonders als Fadenzugregelge- 
triebe zum Aufwickeln eines iaufenden Fadens in einer 
Aufspulmaschine geeignet 

Im folgenden werden Ausfuhrungsbeispiele der Erfin- 
dung beschriebea Es zeigt 

Fig. 1 die schematische Ansicht eines Reibkorperge- 
triebes mit Reibzylinder und Reibteller; 

Fig. 2 den schematischen Schnitt durch das Reibkor- 
pergetriebe nach Fig. 1 ; 

Fig. 3 Schnitt durch ein Ausfuhrungsbeispiel mit ku- 
gelgelagerter Halterung und gegeneinander gerichte- 
25 ten,gleichartigenReibkegeln; 

Fig. 4 Ansicht (teilweise) des AusfGhrungsbeispiels 
nach Fig. 3; 

Fig. 5 die schematische Ansicht eines ReibkSrperge- 
triebes mit Reibkegel und Reibteller; 
30 Fig. 6 die schematische Ansicht eines Reibkorperge- 
triebes mit Reibzylinder und Reibteller sowie zur Reib- 
zylinderachse geneigter Durchmesserebene des Ringes; 
Fig. 6A eine schematische Seitenansicht aus Fig. 6; 
Fig. 7 die schematische Ansicht eines Reibkorperge- 
35 triebes mit Reibkegel und Reibteller sowie Regulierung 
des Drehzahlverhaltnisses durch Fadenzugkraft; 

Fig. 8 Reibkorpergetriebe wie Fig. 7 mit langenver- 
anderbarer Deichsel. 

Fig. 1 zeigt einen in der Drehrichtung 17 angetriebe- 
nen ersten zylindrischen Reibkorper 1. Das Reibkorper- 
getriebe ist in einer Draufsicht gezeigt Der zweite 
Reibkorper 3 ist als Drehteller ausgebildet welcher sich 
um die Achse 2a in der Drehrichtung 17adreht 

Der Zwischenring 4 ist im Querschnitt gezeigt Er 
umschlieBt den ersten Drehkorper 1 und wird zwischen 
zwei Stiitzrolien 6 drehbar gehalten. Eine dritte gleich- 
artige Stiitzrolle befindet sich oberhalb der Zeichenebe- 
ne und ist nicht dargestellt Die Stutzrollen sind jeweils 
mit einer Stiftachse 18 an einer Halterung 5 gelagert In 
den Zwischenring ist jeweils ein innerer Reibring 14 und 
ein auBerer Reibring 15 mit kreisf6rmigem Querschnitt 
eingelegt Am oberen Ende der Halterung 5 befindet 
sich der Angriffspunkt 9 des Schwenkantriebs. Er ver- 
bindet die Halterung uber den zweiseitigen Gelenkhe- 
bei 12 mit einem Winkelhebel 11. Der Winkelhebel ist an 
seinem Winkel in dem Festlage 19 drehbar gelagert Die 
Teile 11, 12 und 19 bilden den Schwenkantrieb. 

Die Wirkungsweise des gezeigten Reibkorpergetrie- 
bes ist folgende: In der durchgezogen gezeichneten, mo- 
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keit des Fadens bedingt, so muB man die Deichsellange, eo mentanen Stellung ist ein bestimmtes Drehzahlverhait 



das ist der Abstand zwischen der Normalkraftlinie und 
dem Angriffspunkt des Schwenkantriebes. mdglichst 
groB einstellen, vorteilhaft jedoch nur so groB. daB die 
Fadenzugregelung aus dem Stillstand des Getriebes 
heraus mdglich ist Will man jedoch moglichst kurze 
Regelzeiten zur Verstellung erreichen, so muB man die 
Deichsellange mdglichst kurz einstellen. Deshalb kann 
mit diesem Merkmal das Getriebe an die jeweils optimal 
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nis eingestellt Es ergibt sich aus dem Durchmesser des 
Zylinders 1. dem Innen- und dem AuBendurchmesser 
des Rings und dem Abstand der Normalkraftlinie 7 von 
der Drehachse 2a des Reibtellers. Um ein anderes Dreh- 
zahlverhaltnis einzustellen. muB der Winkelhebel 1 1 be- 
tatigt werden. Bei Betatigung des Winkelhebels 11 in 
der Betatigungsrichtung 20 wird iiber den zweiseitigen 
Gelenkhebel die Halterung 5 nach links ausgelenkt 
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5 6 
HierdurchwirdderObertraguiigsrmg4umdieNormal- ausgefOhrt Hierbei ist die Neigung des Kegds so be- 
krafdinie 7 geschwenkt. die m dieser Ansicht senkrecht messen. daB sich der Winkel 22. der 90 betragt. auch 
PapSene Sht Durch das Schwenken wird ohne Kraftdnwirlamg Ober '^f" Scjwe^tr^^^^^^^ 
erreicht. d^ sich der Ring in eine andere Radialposition den Ring halten wflrde. Deshjb blejt d^emgeste^^ 
auf dem ReibteUer bewegt. wodurch sich gieichzeitig 5 DrehzahlverhSltnis ohne seithche Haltekrafte einge- 
dasObersetzungsverhaltnisverandertlndergestrichel- steUt. -o ir» c w„;Kt ^ac 

tegezeichnetenPositionhatderRingeineweiterauBen D"^^'' Ar^^^T^-^TSf .hJl S^^^^ 
auf dem ReibteUer Uegende Omfarigsposition einge- steUte Drehzanlvernaltms ebenfa^ls ohne seitiicne hai- 
S ist ein^eues ObersltLigsverhaltnis tekrSfte erhalten. Hierzu ist die D"^^!""^^^^^^^^/^^^ 
e^Mrtelltwoiden. 10 Zwischenrings zu dem parallelen Spalt zwischen dem 

SzeSSeHaltenmg5.weIdieumdie Lenkachse Drehkorper 1 (= Reibzylinder) und dem zweitenRab- 
9 ifhbi gdagert ist Der DrehteDer 3 ist ausschnitts- korper 3 (- DrehteUer) m emem bestimmten Wnk*l 
wS^egezeigLErdrehtsichumdieDrehachse2ainder gendgt Da es sich bei dem Drehkorper urn emenZyhn- 
RichtJig 17a. Die gemeinsame Normalkraftlinie 7 der handelt li^t dessHi Drehachse p^aflel zu dem 
schneidet den ersten Drehkorper 1, den Obertragungs- ,5 SpalL Sie schneidetdie desT^eUers. 
ring 4 sowie den Drehteller 3. Der erste Drehkorper 1 Eineschemati«Ae SeiteMnsicht urtmR&^^^ 
drditsichumseine Achse2.DerZwischenring4 wirdan Der Neigungswinkel 23 jst so SroB ^ms^^U^ajcr 
seinem Umfang von drei StOtzroUen 6 drehbar und Ring selbsttatig mit der Drehachse des Zyhnders emen 
kippsichergehalten-DieStfitzroUensindjeweilsaufden Winkel 22 einniramt der 90 Jst „.„„,r,;u 
Arfi«tiften 18 BelaBcrt 20 Fig- 7 zeigt die schematische Darstellung ernes Reib- 

Se^r^oSSes gezdgten Reibk5rpergetrie- korpergetriebes mit Reibkegel ^^^^^^^^^^^^^^ 
bes ist folgende: Durch *e BetStigungsrichtung (20) zum Aufspulen ernes dunnen l^^J^l^den Fadem^^^^^^ 
wird die Halterung 5 bewegt. wobei der Ring 4 urn die wird. Die Darstellung entspricht mi wesentiichen der 
JKikTaftS? geschwe^ wird. Hie«hich gndert Darstellmig aus Fig. 5. An der Drehachse 2 wird der 
SeSraKositfonaufdemDrehtener3undessteUt 25 R«bkegell durch den Motor 24 m der Drehr^^^^^^ 
sich ein neues fibersetzungsverhatnis ein. mit konstanter Drehzahl angetneben. An deni freien 

zS ein Ausfuhrungsbeispiel der Erfindung, Ende des WinkeUiebds sitzt erne "ml^roUe 2^ weN 
bei welchem der erste Reibkorper 1 und der zweite che von dem Fadoi a umsddungcn wird Da^^«^ 
Rdbk6rper3jeweilsalsKegelgegeneinandergerichtet wird gieichzeitig fiber die beidenanderra^^ 
sLd. Sie sind urn die zueinLder parallel verlaufenden 30 27 gefuhrt An dem unteren Arm dts WwkeVi^^ i^ 
Sachs^2bzw.2fldrehbargelagertundbesitzendie ung«rahrm^^gdasGew.chtfflfestgeta 
DrdSmg 17 bzw. 17a. In der Seitenansicht sind die wicht ist auf dem Winkelhebel verschiebbar, urn unter- 
SSSe? eSegengerichtet Der erste und der schiedlichen Sollwerten 
SDrehkorperbe^^imSpaltemegleichgerich- Gldchgevdcht zu faakea Di^^^^^ 
tete Umfangsgeschwindigkeit Der Obertragungsring 4 35 d'eDrehbewegtmg 17a von dem ReibteUer au^^^^^ 
Smitdemlnlenringeines Kugellagers 16festverbun- 26.Diese an dem Lagerhebel 25 drehbar aufgehangt 
den und wird fiber die Kugebi 6 von dem AuBenring des mid dreht sich m der Richtungl7& 
KugSger^der an der Halterung 5 befestigt isC frei Die Wirkungsweise der gezeigten Anordnmig Kt fol- 
SSSS^dgeffihrtlndenlmienumflngsowie S^nde: Der FadenS wird mit tons^^^ 
aufdemAuBenmnfangdesObertragungsrings4istje- 40 

weils em Reibbelag kreisformigen Querschnitts in eine hebels eine Zugkraft au^ welche m der /Uchtog 20 
Su^efagelegt Die Ringnut umsdiUeBt etwas mehr wirkt Das Gewicht 29 hat dieser Zugkraft das G tecA- 
S S h2ea Que«chnitt des Reibbelags. Hierdurch gewicht Nimmt nun der D'^^jT^^fi ^unaS e^^ 
wild verhindert daB der Reibbelag durch die FUehkrSf- wahrend der Spulreise zu, so erhoht sich zunachst em 
Tn^^^S^sS. wird. De? innei^ Reibring 14 45 mal die F^denspannung da dieser schneUera^^^^^ 
SeicS^n QuerscLitts ist ebenfalls in erne Nut ein- kelt als zugefuhrt wuxL Dadurch wird der WiiiJ^elhebel 
lebett^t dS gSeigtTAnoninung ist urn die Normal- in der Richtung 20 bewegt der semerseits uber den 
k?Se7 Sbi.oTeMtzfoUenwerd^^ Angriffspuractd«Schwenkantriebs9auf ieHd^^^^^ 

HaSng 5 umschlossen mid erm6glichen dem Ober- 5 wirkt wodurcfa der Obertragungsnng auf dem Reib- 
SSmEsring4freieDrehbarkeit 50 teUer nach auBen gelenkt wird DenBufo ge mmmt die 

SSnSchtSLRg.3wirdinRg.4gezeigtDie DrehzaW der Spule M ab, so lang^b« ^^^^ 
Nonnalkrafdinie7gehtjeweilsdurchdieDrehachsen2. nungwiederaufdenSol wertemg^geltBt 
2a der bddenReibkorpirl und 3. Die Halterung 5 ist V^'f 

um die Lenkachse 9 schwenkbar und ohne Kippmog- zum Aufspulen eines laufenden Fadens. D»e Brauffoei 
lichkeit gefuhrt Sie wird durch den SteUhebel 12 in der 55 chen sowie die Bauteile stmunen wf^^°^*«° "^^^^^ 
Wchtuiii20betatigtDieHaltening5undderObertra- ein. Erganzend h.erzu besim das l^oiie'g^ "^''^ 
4 sind fiber das KugeUager 16 miteinander jedoch eine langenveranderbare Deichsel 33 to diesem 
fSdfh. Fall wird die DeichseUange bei GetnebestiUstand ver- 

Das Reibkerpeigetriebe in Fig. 5 beinhaltet prinzi- andert Hierzu ist die dem Schwenkantrieb 9 entgegen- 
pieUdieselbenBamenewiedasReibkorpergetriebeaus so ^^^^^lldlSe'te der Haltemng ^ 
Fig. 1. Im Unterschied dazu besteht jedoch der Dreh- verschiebbaren Teil der Haltermig 5a verbunden. Die 
J?rper 1 aus einem Kegelstumpf. dessen groBerer I^^desWinkeUiebeblli«analogd^di4^^^ 
Durchmesser (= dickeres Ende) in Richtung zm- Dreh- hebelverlSngerung 11a verwiderbar. Die S^rauben- 
achse 2a des :^eiten Reibk6rpers gerichtet ist Weiter- paare 31 A 32L bzw. 31/^ 32^ K'^^Z^^^f^ 
hin sind die Laufflachen des Obertragungsrings 4 je- 65 nmgsstOdc 11a an 11 ^0'^^.<^^^'^"l«^r^^^' 
weUs baUig nach auBen gewolbt Die Laufflachen sind an 5. Es handelt ^^J^l^'^'^X ^^^^ P^^l^^^ 
dabei jeweils als Reibbelag aus einem entsprechenden dungen mit Flfigebchrauben. Das P^^'P, J^7«'f "g*" 
Material mit hohem ReUJwert und geringem VerschleiB rung der Deichsellange kann auf alle anderen AusfOh- 
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rungsbeispiele angewandt werden und gilt deshalb auch 
fdr die anderen AusfQhrungen. 

Bezugszeichenaufstellung 

5 

1 erster Reibkorper, Drehkdrper, Zyiinder. Kegel 

2 Achse des ersten Reibkorpers 

2a Achse des zweiten Reibkorpers 

3 zweiter Reibkorper, Drehteller 

4 Zwischenring. Obertragungsring lo 

5 Halterung 

5a Veriangerung fur Halterung 5 

6 Stutzrollen 

7 NormalkraftIinie,Schwenkachse 

9 AngriffspunktdesSchwenkantriebes,Lenkachse 15 

11 Winkelhebel 

11a Veriangerung far Winkelhebel 11 

12 zweiseitiger Gelenkhebel, Stellhebel 

14 innerer Reibring, Reibbelag 

15 auBerer Reibring, Reibbelag 20 

16 Kugellager 

17 Drehung des ersten Reibk6rpers 
17a Drehung des zweiten Reibkorpers 
17 b Drehung derSpuie 

18 Stiftachse 25 

19 Festlager 

20 Betatigungsrichtung 

22 Winkel 

23 Neigungwinkel 

24 Motor 30 . 

25 Lagerhebel 

26 Spule 

26 Umlenkrolle 

28 Faden 

29 Gewicht 35 

30 Transmission 

31 L Flugelschraube 
SIR Fltigelschraube 
32L Flugelschraube 

32R Flugelschraube 40 
33 Itngenveranderbare Deichsel 

Patentanspruche 

1. Reibkorpergetriebe mit stufenlos verstellbarem 45 
Drehzahlverhaltnis, bei dem der erste Reibkorper 
ein 2u seiner Achse rotationssymmetrischer Dreh- 
kdrper ist, welcher sich derart langs eines zweiten 
Reibkorpers erstreckt, daB er mit diesem im we- 
sentlichen einen parallelen Spalt bildet, wobei die 50 
DrehmomentObertragung zwischen dem ersten 
und dem zweiten Reibkorper durch einen Ring er- 
folgt, der den Drehkorper derart umgibt, daB der 
Ring in dem Spalt zwischen den beiden Reibkdr- 
pern eingeklemmt wird. 55 
Kennzeichen: 

Der Ring ist durch einen Schwenkantrieb um die 

Normalkraftlinie schwenkbar; 

der Ring ist in einer Halterung gelagert, die sich 

vom Ring aus gegen die Bewegungsrichtung er- 60 

streckt, welche der Ring in dem Spalt hat; 

der Schwenkantrieb greift an der Halterung — be- 

ziiglich der Drehrichtung im Spalt — vor der 

KJenimstelle an. 

2. Reibkdrpergetriebe nach Anspruch 1. es 
Kennzeichen: 

Die Halterung besitzt eine Lagerung fur den Ring, 
die die Drehebene des Rings bezuglich der Halte- 



rung in einer gleichbleibenden Lage halt; 

die Halterung ist um eine Lenkachse drehbar und 

ohne Kippmdglichkeit gelagert 

3. Reibkdrpergetriebe nach Anspruch 1 oder 2. 
Kennzeichen: 

Der Ring ist zur Achse des Drehkorpers geneigt 
und bildet mit dieser einen Winkel, der so groB ist, 
daB er sich im Betrieb selbsttatig in Umfangsrich- 
tung der Reibkorper einstellt 

4. Reibkorpergetriebe nach Anspruch 1,2 oder 3. 
Kennzeichen: 

Der Drehkdrper besteht aus einem Zyiinder; 

der zweite Reibkorper besteht aus einem Reibtel- 

ler; 

beide Drehachsen schneiden sich an oder kreuzen 
sich mit geringem Abstand. 

5. Reibkdrpergetriebe nch Anspruch 1, 2 oder 3. 
Kennzeichen: 

Der Drehkdrper besteht aus einem Kegel; 

der zweite Reibkdrper besteht aus einem Reibtel- 

ler; 

das dicke Kegelende zeigt radial zum Tellermittel- 
punkt 

6. Reibkdrpergetriebe nach Anspruch 1,2 oder 3. 
Kennzeichen: 

Erster und zweiter Reibkdrper bestehen aus ge- 
geneinander gerichteten Kegeln. 

7. Reibkdrpergetriebe nach den Ansprflchen 1 bis 6. 
Kennzeichen: 

Der Ring besitzt ballig gewdlbte Laufflachen. 

8. Reibkdrpergetriebe nach Anspruch 7. 
Kennzeichen: 

In dem Innenumfang und/oder auf dem AuBenum- 
fang des Rings befindet sich eine Ringnut, in die je 
ein ringfdrmiger Reibbelag eingelegt ist 

9. Reibkdrpergetriebe nach Anspruch 8. 
Kennzeichen: 

Der Reibbelag besteht aus einem elastischen Mate- 
rial und ist in die Nut eingepreBt 

10. Reibkdrpergetriebe nach Anspruch 4 oder 5 in 
Verbindung mit einem oder mehreren der Anspril- 
che 7 bis 9, dadurch gekennzeichnet, daB der Reib- 
teller einen Reibbelag, vorzugsweise aus z&hem 
Kunststoff, auf we ist 

11. Reibkdrpergetriebe nach einem der Ansprii- 
che 1 bis 10, dadurch gekennzeichnet, daB der Ab- 
stand zwischen der Normalkraftlinie und dem An- 
griffspunkt des Schwenkantriebs (« Deichsellan- 
ge) veranderbar, vorzugsweise veranderbar im Sin- 
ne einer Voreinstellung, ist 

12. Reibkdrpergetriebe nach den AnsprOchen 1 bis 
1 1, gekennzeichnet durch Anwendung in einer Auf- 
spulmaschine ffir einen laufenden Faden, wobei die 
Spulspindel mittels des Reibkdrpergetriebes ange- 
trieben und der Schwenkantrieb durch die Faden- 
zugkraft im Sinne einer Regelung der Fadenzug- 
kraft verstellbar ist 
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